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Rozpoznávání materiálů | Popis textury



Rozpoznávání materiálů | Corelace mezi charakteristikami textury



Klasifikace odpadů | Lokalizace pro robotickou manipulaci



Modely vs. člověk | Chybovost



Třídění stavebního a demoličního odpadu | Získávání vzorků



Třídění stavebního a demoličního odpadu | Získávání vzorků (dat)



Rozpoznávání materiálů | Využítí ultrazvuku
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