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BIM model | Cotoje ? A k cemu se da vyuzit pri navrhu stavby ?
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BIM model | Neni ale jen o ndvrhu nové stavby - Digitalni dvojce.
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BIM model | Neni ale jen o navrhu nové stavby — Rekonstrukce.
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BIM model | Konec zivotnosti stavby?
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BIM model | Co kdyz ale model nemame?
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BIM model | Co kdyz ale model nemame?
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BIM model | Co kdyz ale model nemame?

Stavajici dokumentace historickych budov:
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BIM model | Co kdyz ale model nemame?

Stavajici dokumentace historickych budov:
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BIM model | Jak sbirat potrebna data

« Vizualni prohlidka konstrukci na stavbe

« Ziskani presnych rozmeru:

« P4asmo, metr
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BIM model | Jak sbirat potrebna data

« Vizualni prohlidka konstrukci na stavbe

« Ziskani presnych rozmeru:

Pasmo, metr

« Laserovy dalkomér

« Fotogrammetrie

« Statické laserové skenovani
* Mobilni laserové skenovani
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Mracno bodu | Klady a zapory

e Presnost
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Mracno bodu | Klady a zapory

* Presnost
« Uzivatelsky nenaroc¢ny sbér dat

« 3D (oproti béznym metodam
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Mracno bodu | Klady a zapory

e Presnost
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Nutnost prevodu na pouzitelnéjsi objekty




Scan-to-BIM | Prevod mrac¢na bodu do modelu
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Scan-to-BIM | Prevod mrac¢na bodu do modelu
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Scan-to-BIM | Prevod mrac¢na bodu do modelu

« Klasifikace - co je ktery objekt
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Scan-to-BIM | Prevod mrac¢na bodu do modelu
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CloudBIM | Software na automaticky prevod
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CloudBIM | Stropni desky

-

1 ! ! ! 1 1

T

- g wroasiant
"y Y ey

< s D AP IO o TR DR A ST T e
. . R 3 r 5

B e e B e e e el e o Bl R Y |

e e o e . g s D . i . e, . s Ay . = . et i+ P

T T T T T T
= wy = vy ,.H..\s oy
U's) v ' W U m

(w) ayeuIpI00a-z

v e

Vyuziti hustoty bodu

’,

Vyskové rozclenéni objektu

Jednotna tloustka

e S E—————— D — o
LRI e ittt galoB gt SALIY L R Sy B il TR Y e

100000

80000

60000

40000

20000

Frequency

x-coordinate (m)



CloudBIM | Stény
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CloudBIM | Stény
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CloudBIM | IFC
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CloudBIM | Vysledky
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CloudBIM | Vysledky — modelovaci software ArchiCAD
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CloudBIM | Vysledky
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CloudBIM | Vysledky
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CloudBIM | Vyuziti Al
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